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Tausta

* Metsavaratiedosta on hyotya muun muassa paatoksen
teon apuna

 Laserkeilatusta pistepilvesta voidaan tunnistaa yksittaiset
puut erilaisten algoritmien avulla

* Yksinpuintulkinnan (Individual tree detection) jalkeen
voidaan metsikoille laskea tunnuslukuja, kuten latvuksen
pinta-ala ja tilavuus, runkojen tilavuus seka puulajit
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Esimerkki:
Alkuperdainen data
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Numeeriset mallit:
maastomalli ja pintamalli
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Korkeusmalli
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korkeusmalli = pintamalli - maastomalli



Puiden sijaintien etsiminen




Tavoite

» Kolmen erilaisen yksinpuintulkintamenetelman
vertalleminen




TyOkalut

* MATLAB




Vertalltavat menetelmat

Puiden tunnistaminen...

* pistetiheyksien avulla

* lokaalien maksimien avulla
* runkojen avulla



Metodien hyvyyden arviointi

LOydettyjen puiden

yhdistaminen referenssidataan Hyvyytta mittaavat tunnusluvut

 LOydetyt puut ja
referenssidatan puut .
yhdistetaan toisiinsa T T Ne+ N,
Hausdorffin etaisyytta N,
hyodyntava”a correctness = N+ N,
algoritmi”a 9. completeness - correctness

e Hausdorffin eta|syys b completeness + correctness

pyritdan minimoimaan
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Puiden yhdistaminen

¢ = referenssipuu
@ - algoritmin I6ytama puu




Tulokset

Method Statistic Completeness Correctness F-score
Local Maxima 0.5740 0.6555 0.5861
Trunk Detection 0.1700 0.9658 0.2731
Point Density 0.3226 0.6905 0.4205

Method bBH 5-20 cm 20-40 ecm > 40 cm

Local Maxima 0.3970  0.9194 0.9597

Trunk Detection | 0.1208  0.1935 0.3166

Point Density 0.3118  0.3775 0.3488




Johtopaatokset

 Local Maxima Method:

» LOytaa eniten puita pistepilvesta

 Todella hyva puille, joiden halkaisija rinnan korkeudella on yli 20 cm
* Trunk Detection Method:

 Todella tarkka: ei keksi itse puita lahes ollenkaan

 Toimii paremmin isoille puille kuin pienille
* Point Density Method:

 Tarkkuudessa el ole eroa eri paksuisilla puilla
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